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FARMSTAR-F3

Sistema de Direccion Automatica

Con mas de 25 anos de experiencia en tecnologia GNSS y { “

soge | SKMM LLLL 00ZE) DD

una estrecha colaboracion con la conduccion autonoma,

Hi-Target ha logrado avances sustanciales en sus sistemas

de agricultura de precision durante la ultima década.

FARMSTAR-F3, el ultimo y avanzado sistema de direccion

automatica de Hi-Target, proporciona a la maquinaria B T

agricola una precision de 2,5 cm entre pasadas, lo que 4 Hi-Target

mejora el espaciado de los cultivos y la absorcion de nutri- P200 Tableta de Control
entes y luz solar. Su meticulosa capacidad de navegacion
minimiza eficazmente los solapamientos y los huecos, o
que permite obtener cultivos uniformes y maximizar la efi-
ciencia del uso de la tierra durante todas las campanas

agricolas.

Caracteristicas Principales

Diseno de Hardware Simplificado
@ @fE| ¢ Unidad todo en uno que combina navegacion, placa de precision y radio.
@ @E| e Soporta antenas duales, radios externas y la flexibilidad de la tableta. M600 Volante

L -
e Columna vertebral compacta de 4,5 cm x 2,4 cm para la eficiencia del espacio. Motorizado

o Software Adaptado para Usuarios Globales

e Adaptado para el uso habitual en mas de 30 paises, interfaz de usuario intuitiva.
« o Simplifica la configuracion del vehiculo/implementacion, vision general de tareas/campo y supervision del sistema.

b5
L *T ]
‘e

:‘l
Algornitmos Avanzados para Operaciones Precisas o

o
e Control del motor lineal para reducir danos. .

— ® Adquisicion rapida de lineas con precision para eficiencia y proteccion de cultivos.

T800 Receptor

Sistema Versatil para Entornos Complejos
\ e | os modos de transmision Dual de cables e inalamy la flexibilidad de las

*

antenas duales soportan varias velocidades.
e Multiples modos de precision, incluyendo RTK, Galileo HAS, BDS PPP, y Trimble RTX.

Gestion de Granjas Basadas en la Nube

e Simplifica la administracion de la granja y permite compartir granjas, parcelas,

limites y tareas en linea y fuera de linea.
e Mejora la productividad y la utilizacion de recursos con el intercambio de datos de

trabajo en tiempo real entre tractores.




.......
e e e S LY
e

------
T e W R T
B N
-------

---------------
e I e e "1."-‘-."‘1.", Sy ey o "li il T g R L e T

____________
-------

_____
''''''''

=

= &

— -.--"'_-. Bl
=

_____
- - n e
e Ty g = . e Ny i, e ey e Ty e e R
x - — .‘-.‘1"1-_'& iy - e W Sl

i

-'i'_'-_._ o e e i R

a.
i, B

=

Software Inteligente Hiarm
_ - . = N _g S ::* —: :-:—:-q ,:_J_--____._-.::;J_.;: — = r 'l,‘ll;r : T . ~.
: e B - 'L.I..I

r :' I'r J | :::f:l:.llll- i
o = W

"'_:‘: |
.. e
- '
o

g, -

I F
-

T = o] — 1

B III.

"’F:|Tl'-: arm com bind;_ conduccion automatica, gestion
granjas, registros, vistas de camara y control remoto en
e S e ; ©®)
un diseno intuitivo para optimizar la eficiencia agricola.
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Home

Hi-Farm

Smart Agriculture

Improve Agricultural Production Efficiency

Precision de Sin sensor de angulo Compensacion de Linea de guia Actualizacion OTA Giroen U

pasada a pasada pendiente multiple automatico entre filas
Comparticion de Archivos Desplazamiento Rapido Giro en U Automatico
y Lineas de Trabajo de la Linea de Trabajo
Comparta facilmente informacion agricola Permite ajustes rapidos de la trayectoria y Permite realizar giros en U para adap-
y datos de lineas de trabajo entre tracto- mantiene la eficacia operativa reduciendo tarse al funcionamiento normal de trac-
res en el mismo campo para reducir er- el tiempo perdido en paradas y repro- tores con radios de giro diferentes.
rores de ingreso manual y garantizar op- gramaciones.

eraciones precisas.

N AN

Compensacion de
Pendientes
Procesamiento de los datos de pendiente en
tiempo real para mantener la precision en ter-
renos accidentados o inclinados, reduciendo el

riesgo de solapamiento o pérdida de secciones
de campo.
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Sistema

indice de Precision GNSS

Precision RTK

Actualizacion Max.
de Datos de Localizacion

Codigo Diferencial
Posicionamiento GNSS

Precision de Velocidad

Funcion
Precision del Interlineado

Interfaz de Comunicacion
Puertos CAN

WiFi

Comunicacion en Red

Protocolo de |/O de Datos

Modulo de Radio

Indicador de Encendido

Voltaje de entrada

Proteccion contra
Potencia Inversa

Proteccion contra Sobretension

Motor

Potencia de Entrada
Par

Diametro de Rueda

Altura del Motor

Hi-Target Surveying Instrument Co. Ltd

Aplicaciones

Especificaciones

%:r'

Formar de Crestasf  Pulverizar

Horizontal: 8 mm + 1 ppm RMS
Vertical: 15 mm + 1 ppm RMS

20 Hz

Horizontal: 0.25 m + 1 ppm RMS
Vertical: +0.5 m+1 ppm RMS |
SBAS: 0.5 m (H), 0.85 m (V)

Horizontal;: 0.007 m/s RMS
Vertical; 0.020 m/s RMS

2.5 €M

2
IEEE 802.11 b/g/n

Red 4G:
TDD-LTE, FDD-LTE, WCDMA,
TD-SCDMA, EDGE, GPRS, GSM

NMEA 0183 y J1939

Solo recibir
Banda: 410 MHz-470 MHz

/~36V DC

Soporte

Soporte

9~28V DC

Nominal: 7 N.m
Maximo: 16 N.m

420 mm

/6 mm

Receptor
Senal GNSS

Canales

Bandas Satélite

Interfaz Externa
Radio

GNSS

Conector

Parametro Medioambiental
Temperatura de Operacion

1408

BDS: B1l, B2l, B3l

GPS: L1C/A, L2P(Y), L2C, L5
Galileo: E1, E5a, E5b, E6
GLONASS: L1, L2

QZSS: L1C/A, L2C, L5
SBAS: L1C/A

TNC*1 @
TNC*1 @
Conector M23:12-pin

20" Cia +/0°C

Temperatura de Almacenamiento -40°C a +85°C

Humedad

Resistencia al Agua y al Polvo

Fisico
Tamano

Peso

Tableta

Pantalla

Dimensiones (W x H x D)
RAM

ROM

Resistencia al Agua y al Polvo

Sistema

CPU

93% RH (Non-condensing)
P67

170 mm x 170 mm x 60.5 mm

1280 g

pantalla tactil de 10,1-pulgadas
281 mm x 181 mm x 42 mm
2 GB

16 GB
IP65
Android 11.0

Cuatro Nucleos, 1,2 GHz

DISTRIBUIDOR AUTORIZADO

24J221

ADD: Edificio 13, Tian'An Tecnologia Zona HQ Centro, No.555,
Norte de Panyu RD, Distrito de Panyu, 511400 Guangzhou, China.
www.hi-target.com.cn +86-20-28688296 sales@hi-target.com.cn
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